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SQdachsen der jeweils ein Magnetpaar bildenden zwei benachbarten und gegenpoli- 
gen Magnete ebenso wie die Langsachse der Spule im Wesentlichen senkrecht zur 
Bewegungsrichtung des Gegenstandes orientiert sind. 

Eine als Umdrehungsz§hler ausgebildete Vorrichtung der vorstehenden Art ist aus 
der DE 102 19 303 CI bekannt. Bei der bekannten Vorrichtung wird der sich bewe- 
gende Gegenstand von einer Hohlwelle gebildet, an der scliwenkbar ein Magnet- 
tragarm gelagert ist, der zwei in Richtung der Langsachse der Hohlwelle zueinander 
versetzte, gegenlSufig gepolte Magnete tragt. Ober den Umfang der Welle sind Im 
Abstand von dieser Spulen angeordnet, die unter der Einwirkung der Felder der sie 

• passierenden Magnete Spannungsimpulse an eIne Auswerteeinheit liefem. Gehalten 
werden die Spulen von Spulenkeme bildenden Stegen, welche nnagnetisch leitende 
Ringsegmente mit einem die Ringsegmente und die Spulen umgebenden ebenfalls 
magnetisch leitenden Aulienring verbinden. Zwischen den Spulen tragenden Ring- 
segnnenten sind durch einen Spalt von diesen getrennte weitere Ringsegmente an- 
geordnet, die ebenfalls mit dem Aulienring in Verbindung stehen. Die Breite der 
Spalte zwischen den Ringsegmenten entspricht dabei im Wesentlichen der Breite der 
Magnete. Durch die geschilderte Ausgestaltung der bekannten Vorrichtung wird er- 
reicht, dass es bei langsamen Drehzahlen der Welle im Bereich der Spalte zwischen 
den Ringsegmenten zu einer schnellen Schwenkbewegung des Magnettragarmes 
und infolgedessen zu Erzeugung eines kr^ftigen Spannungsimpulses In den Spulen 
kommt. Auf diese Weise erhalt man auch bei niedrigen Drehzahlen ein fQr die 
^^^elektronische Auswertung ausreichend starkes Signal. 

Die bekannte Vorrichtung vermag insofern nicht voll zu befriedigen, als die Verwen- 
dung eines schwenkbaren Magaettragarmes und dessen Lagerung an der Welle des 
^J^^drehunoszahlers mit einem vergl@jcbs^fi2dis£ gfolien Aufudand yeslbtdti^n sind. 

Aus der DE 43 42 069 A1 Ist eine Vorrichtung mitzwei gegenpoligen Magneten be- 

kannt, von denen der erste eine mit dem Gegenstand synchrone Bewegung ausfQhrt. 
Dtesem ersten Magneten ist ein zweiter Magnet entgegengesetzter Polung zugeord- 
net, der sich an einem Ende einer Blattfeder befindet, deren anderes Ende an einem 
ortfesten Halter befestigt ist. Der zweite Magnet ist oberhalb der Bewegungsbahn 
des ersten Magneten angeordnet. N§hert sich der erste Magnet bei langsamen Be- 
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»* wegungen dem zweiten Magneten, wird letzterer aufgrund seiner Gegenpoligkeit ab- 
gestoBen und es kommt zu einer Verformung der Blattfeder, die in iiir zu einer An- 
sammlung potentieller Federenergie fuhrt. Da die Ruckstelll<raft der Blattfeder mit 
zunehmender Auslenkung zunimmt, wird bei fortsclireitender Bewegung des ersten 
IVIagneten eine Auslenkposition erreicht, in der die Rucksteiikraft der Blattfeder die 
Abstoliungskrafte zwischen dem ersten und dem zweiten l\/lagneten Qbersteigt und 
es zum Zuruckfedern der Blattfeder unter Abbau der in Ihr angesammelten potentiel- 
len Energie kommt. Um die beim ZurQckfedem der Blattfeder frel werdende kineti- 
sche Energie in einen elektrlschen Impuls umzufomnen. ist auf der der Bahn des ers- 
ten Magneten abgewandten Seite des zweiten Magneten eine einen Eisenkern auf- 

•weisende Spule vorgesehen. Der den Eisenkern dieser Spule durchsetzende magne- 
tischen Fluss wird bei der Zuruckbewegung des zweiten Magneten in sehr kurzer 
Zeit verandert, so dass In der Spule ein Spannungsimpuls induziert wird. Um bei die- 
ser Vorrichtung Impulse zu erzeugen, die ausreichend groU sind, bedarf es ver- 
glelchsweise groRer Magnete und einer ebenfalls vergleichsweise grofien Blattfeder, 
um ein ausreichend groBes Energievolumen zu speichern. Der Raumbedarf fur die 
Magnete und die Blattfeder ist m. a. W. verhaltnismaBig groB. Mit der Erfindung wird 
ebenfalls das Ziel verfolgt, insbesondere bei langsamen Bewegungen eines 
Gegenstandes ausreichend grofie Spannungsimpulse in einer Spule zu induzieren 
und dies im Gegensatz zu den bekannten Losungen mit einfacheren Mitleln. 

Wie im Hauptpatent beschrieben, l§sst sich die gestellte Aufgabe dadurch I6sen, 

•dass die Magnete in Richtung der Bewegung des Gegenstandes hintereinander an- 
geordnet sind und die Spule mindestens partiell eine aus magnetisch leltendem Ma- 
terial bestehende Feder umschlieftt, deren den Magneten zugewandtes Ende unter 
dem Einfluss der Felder der Magnete des M agne t pa ares aufgrund des Reluktanz- 
Effektes eine HIn- und HerbewegwTg-trssfSiWSrcffS'einen dei rjt?weiiige n Spannungs- 
impuls erzeugenden Polaritatswechsel des Magnetfeldes in der Spule bewlrkt. 

Eine Vorrichtung der vorstehenden Art zeichnet sich durch einen verblQffend einfa- 
chen, kompakten und wartungsfreien Aufbau aus. Bei ihr nimmt der jeweils voranei- 
lende Magnet das freie Ende der Feder mit, da die Feldlinien dieses Magneten nach 
dem Reluktanz-Prinzip den Weg etes geringsten magnetischen Widerstandes su- 
chen. Wenn der Magnet sich welter bewegt, so wird ein Zustand erreicht, bei dem die 
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RQckstellkraft der Feder die magnetlsche Mitnahmekraft uberwindet und die Feder in 
den Bereich des gegenpoiigen, nacheilenden IVIagneten gelangt und von diesem mit 
zusatzlicher Beschleunigung eingefangen wird. Dies bedeutet, dass die Feder das in 
der Spule wirksame IVIagnetfeld schlagartig umpolt. wodurch in der die Feder umge- 
benden Spule ein krSftiger Spannungsimpuls erzeugt wird, Dieses Ummagnetisleren 
findet ubrigens auch bei hoheren Geschwindigkeiten des Gegenstandes statt. wenn 
die zwei benachbarten. ein IVIagnetpaar bildenden. gegenpoiigen Magnete rasch an 
der Feder vorbeieilen, ohne dass die Feder aufgrund ihrer Tragheit noch nennens- 
werte Bewegungen ausfQhren kann. 

Die geschilderten Vorteile werden auch be! einerden Gegenstand der vorliegenden 
iZusatzanmeldung bildenden AltemativISsung en:eicht. die dadurch gekennzeichnet 
ist. dass die Magnete in Richtung ihrer Relativbewegung zur Spule betrachtet ne- 
beneinander angeordnet sind und die Spule mindestens partiell eine aus magnetisch 
leitendem Material bestehende Feder umschlieBt, deren den Magneten zugewandtes 
Ende unter denn Einfluss der Felder der Magnete des Magnetpaares aufgrund des 
Reluktanz-Effektes eine Hin- und Herbewegung ausfOhrt, die einen den jeweiligen 
Spannungsimpuls erzeugenden Polaritatswechsel des Magnetfeldes in der Spule 
bewirkt. wobei sowohl die PolflSchen der Magnete als auch die den Polflachen der 
Magnete zugewandte Stirnfiache der Blattfeder im Wesentlichen als Rechtecke aus- 
gebildet sind, deren Langsachsen einen Winkel a von wenlger als 60" zur Tangente 
an die Bewegungsbahn der Magnete einnehmen. 

'FQr die nachstehend anhand mehrerer Zeichnungen beschriebene Alternativlosung 
spricht ein weiterer Vorteil. der darin besteht. dass Kraft- bzw. Drehmoment- 
Pulsationen auf ein vernachlassigbares Niveau reduziert werden. Derartlge Pulsatio- 
nen treten bei als UmdrehungszahJer ausgebUdeien Vorrichtafger, nachdem Haupt- 
patent dann storend in Erscheinung. wenn die Drehzahl relativ kleiner Antriebe Q- 
berwacht werden soli. Eszeigen: 

Fig. 1 stark schematisiert die Lage der Magnete und der Blattfeder bei einer 
Vonichtung nach dem Hauptpatent, 
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Fig. 2a-2d eine den Figuren 3a bis 3d des Hauptpatentes entsprechende Darstel- 

lung des Zusammenspiels zwischen den Magneten und der Blattfeder bei 
der Vorriclitung nach der vorliegenden Erfindung, 

Fig. 3 die Lage der Magnete, der Blattfeder und einer die Blattfeder partiell urn- 
gebender Spule bei einem Umdrehungszahler, 

Fig. 4 im vergrolierten MaBstab einen Schnitt langs der Linie IV - IV in Fig. 3, 

Fig. 5 einen der Fig. 4 entsprechenden Schnitt durch eine erste modifizierte 
Ausfuhrungsform, 

Fig. 6 einen der Fig. 4 entsprechenden Schnitt durch eine zweite modifizierte 
Ausfuhrungsform, 

Fig. 7 die bei niedrigen Drehzahlen der Welle des Umdrehungszahlers gemaR 
Fig. 3 erzeugten Spannungsimpulse in Abhangigkeit von der Drehrich- 
tung, 

Fig. 8 die elektrische Schaltung, mit der die in der Spule der Vorrichtung gemafi 
Fig. 3 erzeugten Spannungen gleichgerichtet und einer elektronischen 
Zahl-Schaltung zugefQhrt werden. 

Fig. 9 die Anordnung der Magnete und der von ihnen beaufschlagten Blattfeder 
bei einem sogenannten Multiturn-Geber. 

Fig. 10 ein Schaltbiid zur Vs. vic ^i-.to 'i '^a"^ ^^ ' ' ' ^^^^ 9. 

Fig. 1 1 eine Vonrichtung, bei der die Blattfeder und die Spule nur zur Span- 
nungsversorgung einer Mikroprozessorschaltung und zur Abfrage von 
Zahlzwecken dienenden Sensoren genutzt wird und 

Fig, 12 ein zur Vorrichtung gemali Fig. 1 1 geharendes schematisches Schaltbiid. 
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In Figur 1 ist gezeigt, welche Position die an einem rotierenden Trager befestigten 
Permanentmagneten 1 , 2 gegeniiber der ortsfesten Blattfeder 3 bei einer als Umdre- 
hungszShler ausgebildeten Vorrichtung nach dem Hauptpatent einnehmen, dies al- 
lerdings mit der MaRgabe, dass die Nord-Sudachsen der Magnate 1 , 2 und die 
Langsaclise der Blattfeder 3 nicht radial nach auBen gerichtet sind, sondern dass sie 
parallel zur Langsachse der Welle des Umdrehungszahlers, d. h senkrechtzur 
Zeichnungsebene, verlaufen. Nahert sich der Magnet 1 der Blattfeder 3, so komnnt es 
aufgrund der Anziehungskraft zwischen dem Magneten 1 und der Blattfeder 3 zu ei- 
ner spurbaren Beschleunigung der Antriebswelle des Umdrehungszahlers. Die Be- 
schleunigung wird durch eine Verzogerung abgelost, sobald die Blattfeder 3 vom 

•Magneten 1 mitgenommen und ausgelenkt wird. Die Verzogerung entfallt schlagartig, 
sobald das freie Ende der Blattfeder 3 gewissermaflen zum Magneten 2 hinuber 
springt Der Wegfall der Verzogerung erstreckt sich nur uber eine kurzen Augenblick, 
da der Magnet 2 nunmehr die Blattfeder 3 auslenkt, was zu einer erneuten VerzSge- 
rung der Bewegung der Welle des Umdrehungszahlers fuhrt. Diese Verzogerung fSllt 
erneut weg, sobald die Ruckstellkraft der Blattfeder 3 die Anziehungskraft zwischen 
ihr und dem Magneten 2 Qbersteigt Wie eingangs bereits enA/ahnt, sind die aufgrund 
der zuvor beschriebenen Zusammenhange entstehenden Drehmomentpulsationen 
insbesondere bei Umdrehungszahlern, mit denen relativ kleine Antriebe ausgestattet 
werden, storend und dies ganz abgesehen davon, dass die Blattfeder unter der Ein- 
wirkung der Pulsationen zum Schwingen angeregt wird und es zu einer Gerausch- 
entwicklung kommen kann. 

^^In den Figuren 2a bis 2d ist schematisch dargestellt, wie sich die geschilderten 

Drehmomentpulsationen im Sinne der Erfindung in einer Weise abschwachen las- 
sen, dass sie nicht mehr storend in Erscheinung treten. Anders als im Falle der Figur 
1 nehmen in den Figuren 2a bis 2d sowohl die umlaufenden gegenpoligen Perma- 
nentmagnete 4, 5 als auch die ortsfeste Blattfeder 6 einen Winkel a zur Tangente 7 
an die hier als Kreis ausgebildete Bewegungsbahn 8 der Magnete 4, 5 ein. Der Win- 
kel a ist deutlich kleiner als 90"* und liegt in der Praxis bei 20 bis 30°. Bewegen sich 
im dargestellten Fall die Magnete 4, 5 auf die Blattfeder 6 zu, so entsteht lediglich ein 
geringes beschleunigendes Drehmoment, da die Blattfeder 6 dem Magneten 4 nur 
ihre Schmalseite zukehrt. Kommt die Blattfeder 6. wie in Figur 2b gezeigt, in den Be- 
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reich der Polflache des Magneten 4, so ist der Magnet 4 bestrebt, die Blattfeder 6 
aufgrund des Reluktanz-Effektes mQglichst in seiner Mittenachse zu halten. IVlit fort- 
schreitender Bewegung des Magneten 4 wird die Blattfeder 6 folglich urn einen be- 
stimmten Betrag aus ihrer Ausgangspositlon nach Innen, d. h. In Richtung der 
Langsachse 9 des Umdrehungszahlers, gedrQckt. Obersteigt die RQckstellkraft der 
Blattfeder 6 die Reluktanzkraft, so sprlngt die Blattfeder 6 aus der in Figur 2c gestri- 
chelt gezeichneten Position In die als Volllinie dargestellte Lage. Hierbel findet der 
auch bel den Vorrichtungen nach dem Hauptpatent zur Erzeugung eines Spannungs- 
Impulses genutzte schlagartlge magnetische Flusswechsel statt. Bewegen sich die 
Magnete 4, 5 - wie In Flgur 2 d angedeutet - welter, so gibt der Magnet 5 die Blattfe- 

•der 6 wiederfrei. Da die Blattfeder (6) dabei nnit ihrer Schmalselte aus dem Einfluss- 
berelch des Magneten 5 heraustritt - und dies ubrigens in einer Position, die ihrer 
Ausgangspositlon entspricht-, blelbt das bis zum Austritt entstehende Bremsmo- 
ment klein. 

Bel einer Bewegungsumkehr der Permanentmagnete 4, 5 wird die Blattfeder 6 vom 
Magneten 5 angezogen und von diesem nach aulien ausgelenkt. Sie springt an- 
schlleBend unter Erzeugung eines Spannungsimpulses zum Magneten 4 Qber, von 
dem sie schlieBlich in der Position gemali Figur 2a wieder frelgegeben wird. 

Sowohl die PolflSchen der Magnete 4. 5 als auch die den PolflSchen bel der Span- 
nungserzeugung zugewandte StlmflSche der Blattfeder 6 sind Im Wesentllchen 

•rechtecklg ausgeblldet, wobel KrOmmungen der Langsselten der Rechtecke nicht 
busgeschlossen sind. Letzteres gilt insbesonderefUrdle sich beriihrenden Langssel- 
ten der nebenelnander angeordneten Magnete 4, 5. Als vorteilhaft haben sich recht- 
eckige Querschnitte der Magnete 4, 5 erwiesen, deren Lange zwei- bis drelmal gr6- 
lier als die LSnge der Blattfeder 6 isL 

Die Figur -3 zeigt eine Stirnansicht der f£lr die vocliegende Erflndung wesentllchen 

Telle eines eine Hohlwelle 10 aufweisenden Umdrehungszahlers, wobel ein die Per- 
manentmagnete 4, 5 tragender, mit der Hohlwelle 10 verbundener, in Figur 4 darge- 
stellter. als ringfSrmlge Scheibe ausgeblldeter Trager 1 1 aus GrQnden der Oberslcht- 
lichkeit weggelassen wurde. 
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Einzelheiten der Befestigung der Blattfeder 6 und der Anordnung einer sie partiell 
umgebenden Spule 1 2 sind der Figur 4 entnehmbar. Wie man erkennen kann, ist das 
untere Ende der Blattfeder 6 unter Zwischenschaltung eines schwingungsdampfen- 
den Materiales 1 3 zwischen zwei, vorzugsweise aus Kunststoff bestehenden Flatten 
14, 15 eingeklemmt, die in einer Ausnehmung 16 einer Wand 17 des Gehauses des 
Umdrehungszahler gelagert sind. Das freie Ende der Blattfeder 6 ragt durch sine 
Offnung 18 einer Leiterplatte 19, die u. a. die Spule 12 tragt. 

Die Figuren 5 und 6 geben mogliche Modifikationen der Anordnung gemafi Figur 4 
wieder. In Figur 5 ist die Spule 12 auf den Stirnfiachen der veriangerten Flatten 14. 
1 5 gelagert. In Figur 6 wird das freie Ende der Blattfeder 6 als Halter fQr die Spule 1 2 
genutzt. 

In Figur 7 sind die in der Spule 12 bei langsamen Drehzahlen induzierten Span- 
nungsimpulse 20, 21 in Abhangigkeit von den durch Pfeile 22. 23 angedeuteten 
Drehrichtungen dargestellt. Es versteht sich. dass auch bei Linearbewegungen In 
Richtung der Pfeile 24, 25 einsprechende Spannungsimpulse erzeugt werden. 

Fig. 8 zeigt eine Schaltung. mit deren Hilfe die in der Spule 12 erzeugten Span- 
nungsimpulse 20 bzw. 21 durch Dioden D^ bzw. D4 gleichgerichtet und einer elektro- 
nischen Zahlschaltung E als Versorgungsspannung zugefQhrt werden. Ober die Dio- 
den Ds und De wird die als Mikroprozessorschaltung ausgeblldete Zahlschaltung in 
Abhangigkeit von der Polaritat der erzeugten Spannungsimpulse zusatzlich mit ei- 
|nem AufwSrts- („up") bzw. Abwarts- („down") Signal versorgt. 

Die beschriebene Vorrichtung ermoglicht es, mit nur einer Feder 6 und einer Spule 
12 die Anzahl der Umdrehungen-der Hohlwelle 10 und deren Drehrichtung eindeutig 
,,5a^rmittein sou der UmdrehuagszaWer ssil-stses, sogenarsfriert Stngtetam- 
Absolutgeber verbunden werden. der, wie der Name sagt. die Absolutposition Inner- 
-halb einer umdrehung erfasst, wahrend der Umdrehungszahler die Anzahl der zu- 
rGckgelegten vollen Umdrehungen zahlt. so sollten, wie in Fig. 9 gezeigt, mindestens 
2wei mit Fedem 6 ausgestattete Spulen 12 und 12' vorgesehen werden. Urn in die- 
sem Fall eine eindeutige Synchronisation zwischen dem Singletumteil und dem Um- 
drehungsiiahler zu gewahrleisten. wird der Singletumteil so auf der Hohlwelle 1 0 po- 
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sitioniert, dass sein Obergang von „volle Umdrehung" (=360°) auf ..Beginn der Um- 
drehung" (=0") mit der Symmetrieachse 26 zusammenfallt. 

Fig. 10 zeigt, wie die in den elektrisch antiseriell verbundenen Spulen 12 der Anord- 
nung gemaU Fig. 9 erzeugten Spannungen durch Dioden Di - D4 gleichgerichtet und 
zur Versorgung einer nicht dargestellten elektronischen Zahlschaltung genutzt war- 
den konnen und wie sich auf einfache Weise uber die Dioden Di - D4 Aufwarts— 
(„up") und Abwarts- („down") Signals gewinnen lassen. 

Wahrend bei den zuvor beschriebenen Ausfuhrungsformen die in den Spulen 12 er- 
zeugten Spannungsimpulse sowohl zur Energieversorgung der Zahlschaltung E als 

•auch zur Umdrehungszahlung genutzt wurden, ist in Figur 11 eine Losung darge- 
stellt, bei der die die Blattfeder 6 partiell umschlieliende Spule 12 und drei Pernna- 
nentmagnetpaare 4, 5; 4\ 5' und 4", 5" lediglich zur Energieversorgung elner Zahl- 
schaltung genutzt werden. Zur Drehzahlerfassung dienen demgegenUber ein Aktua- 
tor 27 und drei von ihm ansteuerbare, ortsfeste Sensoren 28, 29 und 30. Wenn sich 
bei der Vorrichtung gemali Figur 1 1 die Magnete 4, 5 im Uhrzeigersinn um einen 
Winkel p bewegen, so erreichen sie die Spule 12 und die Blattfeder 6 zu einem Zeit- 
punkt, zu denn der Aktuator 27 nach ZurQcklegung einer Bewegung um den gleichen 
Winkel p den Sensor 28 beaufschlagt. Dreht sich der auch in Figur 11 aus Obersicht- 
lichkeitsgrunden weggelassene, in der Praxis oberhalb der Zeichnungsebene rotie- 
rende Tragerfur die Magnetpaare 4, 5; 4\ 5' und 4", 5" und den Aktuator 27 um ei- 

•nem Winkel y von 120° weiter, so betatigen nunmehr die Magnete 4', 5' die Blattfeder 
6, wahrend der Aktuator 27 gleichzeitig den Sensor 29 aktiviert. Bei einer weiteren 
Drehung des Tragers um einen Winkel y wirkt das Magnetpaar 4", 5" auf die Feder 6 
und der Aktuator 27 spricht den Sensor 30 an. 

Im dargestellten, ubrigens nicht zwingend erforderlichen Fall, sind sowohl die um die 
Achse 9 des Umdrehungszahiers rotierenden Magnetpaare 4, 5; 4', 5' und 4", 5" als 
auch die ortsfesten Sensoren 28, 29, 30 um jeweils 120° zueinander versetzt ange- 
ordnet, wobei der Sensor 30 der Spule 12 diametral gegenOberliegt. Die Feder 6 wird 
bei niedrigen Drehzahlen folglich pro Umdrehung der Hohlwelle 10 des Umdre- 
hungszahiers dreimal angespracfien. Bei jedem Ansprechen der Feder 6 bzw. der 
Spule 12 wird gleichzeitig einer der Sensoren 28, 29, 30 aktiviert und von der in Figur 
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12 dargestellten Mikropozessorschaltung E deren Status abgefragt. Aus der Reihen- 
folge der vom Aktuator 27 aktivierten Sensoren 28. 29 und 30 erkennt der Mikropro- 
zessor in bekannter Weise die Drehrichtung und leitet daraus Aufwarts- Oder Ab- 
warts-Zahlimpulse ab. Storimpulse, die beisplelswelse bei der Betatigung einer Mo- 
tor-Feststellbremse in der Spule 12 auftreten konnen, fQhren nichtzu Fehlzahlungen. 
da ein Zahlvorgang nur dann stattfindet, wenn die Spule 12 einen Spannungsimpuls 
liefert und gleichzeitig einer der Sensoren 28, 29 und 30 angesteuert wird. 

Der Aktuator 27 kann ein Magnet sein. der beispielsweise MR- oder Hall-Sensoren 
Oder aucli Reedkontakte ansteuert. Mdglich 1st allerdings auch die Verwendung pho- 
tosensibler Sensoren. In diesem Fall befindet sich an der Stelle des Aktuators 27 ei- 
e Offnung im TragerfQrdie Magnetpaare. durch die ein LIchtstrahl von gegeniiber 
den Sensoren wie diese ortsfest angeordneten Leuchtdioden treten kann. 
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AnsprQche 

1 . Vorrichtung zum Erfassen von Bewegungen und/oder Positionen eines Ge- 
genstandes. bei der in Abhangigkeit von den Bewegungen und/oder Positionen des 
Gegenstandes in mindestens einer Spuie durch mindestens zwei eine Relativbewe- 
gung zur Spule ausfiihrende und diese mit ihren Feldern beaufschiagende Magnete 
jeweils eIn Spannungsimpuls erzeugt wird, wobei die Nord-Sudachsen der jeweiis ein 
Magnetpaar bildenden zwei benachbarten und gegenpoligen Magnete ebenso wie 
die LSngsachse der Spule im Wesentlichen senkreclit zur Bewegungsrichtung des 
Gegenstandes orientiert sind. dadurch gekennzelchnet. dass die Magnete (4. 5) in 
Richtung ihrer Relativbewegung zur Spule (12) betrachtet nebeneinander angeordnet 
sind und die Spule (12) mindestens partiell eine aus magnetisch leitendem Material 
^estehende Feder (6) umschlieBt. deren den Magneten (4, 5) zugewandtes Ende 
unter dem Einfluss der Felder der Magnete (4, 6) des Magnetpaares aufgrund des 
Reluktanz-Effektes eine Hin- und Herbewegung ausfQhrt. die elnen den jeweiligen 
Spannungsimpuls erzeugenden Polaritatswechsel des Magnetfeldes in der Spule 
(12) bewirkt. wobei sowohl die Polflachen der Magnete (4. 5) als auch die den Polfla- 
chen der Magnete (4, 5) zugewandte Stirnflache der Blattfeder (6) im Wesentlichen 
als Rechtecke ausgebildet sind. deren Langsachsen einen Winkel (a) von weniger 
als 60» zur Tangente an die Bewegungsbahn (8) der Magnete (4, 5) aufweisen. 




2. Vorrichtung nach Anspruch 1 . dadurch gekennzelchnet. dass die Langsach- 
sen der im Wesentlichen rechteckigen Querschnitte der Magnete (4. 5) einen Winkel 

men. 



— .v,w,,,,«,v,m^c, v^uciat^iiiiiue aer iviagnete (4. o) einen Winki 

(a) von 20 bis 30" zur Tangente an die Bewegungsbahn der Magnete (4. 5) einneh- 



3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2. dadurch gekennzeichnet. dass sowohl 
die Breite als auch die Lange der Polflache der Magnete (4. 5) groRer als die Breite 
und L§nge der Stirnflache der Blattfeder (6) ist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3. dadurch gekennzelchnet. dass die L§nge und 
die Breite der Polfiachchen der Magnete (4. 5) jeweils ein Vielfaches der LSnge und 
Breite der Stirnflache der Blattfeder (6) betrSgt. 

5. Vorrichtung nach eineni der Anspruche 1 bis 4. dadurch gekennzeichnet, 
dass die Blattfeder (6) an ihrem den sie passierenden Polflachen der Magnete (5,' 6) 
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abgewandten Ende zwischen zwei mit Dampfungseinlagen versehenen Halteplatten 
(14, 15) eingespannt ist. 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass das freie Ende der Feder (6) leicht uber das Ende der sie umgebenden Spule 
(12) vorsteht. 

7. Vorrichtung nach elnem der Anspruche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Magnete (4, 5) unmittelbar nebeneinander fest mit einem bewegten Trager 

(11) verbunden sind. 

•8. Vorrichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Trager (1 1 ) von einer mit der Welle (10) eines Umdrehungsz§hlers verbun- 
denen Scheibe geblldet wird. 

9. Vomchtung nach einem der Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, 
dass den Magneten (4, 5) mehrere mit jeweils einer Feder (6) ausgestattete Spulen 

(12) zugeordnet sind. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass den IVIagneten 
(4. 5) zwei mit jeweils einer Feder (6) ausgestattete Spulen (12) zugeordnet sind, 
deren Abstand voneinander grolier ist als die Erstreckung der Magnete (4, 5) in Rich- 
tung ihrer Bewegung. 

1 1 . Vorrichtung nach Anspmch 1 0, dadurch gekennzeichnet, dass die beiden 
^^MSpulen (12, 12") elektrisch antiseriell miteinander verbunden sind. 

1 2. Vomchtung nach einem der AnsprUche 1 bis 1 1 , dadurch gekennzeichnet, 
dass sie mit durch mindestens einen Aktuator (27) beaufschlagbaren Sensoren (28 - 
30) versehen ist, die zum Erfassen der Bewegongen und/oder P usiliune n eines Ge- 
genstandes dienen, wahrend die Magnete (4, 5; 4", 5"; 4", 5") lediglich zur Energie- 
versorgung einer Mikroprozessorschaltung (E) genutzt werden. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator 
(27) als Magnet und die Sensoren (28 - 30) als Spulen ausgebildet sind. 
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Zusammenfassung 

Bei einer Vorrichtung zum Erfassen von Bewegungen und/oder Positioner! eines Ge- 
genstandes werden durch nebeneinander angeordnete (Vlagnete (4, 5) mit Hilfe einer 
Blattfeder (6) in einer Spule (12) Spannungsimpulse erzeugt, indem durch die die 
Blattfeder (6) passierenden Magnete (4, 5) eine Ummagnetisierung der Blattfeder (6) 
stattflndet. 

(Fig. 4) 
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